Technische Daten / Technisches Merkblatt (nach prEN 12668-1)
ECHOGRAPH 1016B (Best.-Nr. 1016.997)

BILDSCHIRM
Bildschirmart
BildschirmgroRle
Raster
Skalenteilung

Beschleunigungsspannung

MESSBEREICHE
MeRlange
Schallgeschwindigkeit
Impulsverschiebung
Linearitat der Zeitachse
Impulsfolgefrequenz

Triggerung
HF-Darstellung
Gleichrichtung

SENDER
Anzahl der Sender

Form der Sendeimpulse
Sendereigenschaften
Sendeimpulsspannung V50
Impulsanstiegszeit tr
Impulslange td
Frequenzspektrum

Effektive Ausgangsimpedanz

Senderdampfung

Kathodenstrahlrohr D10

72 x 60

68 x 55

Grob:10-fach (horizontal und vertikal)
Feinmarkierung: 5-fach (horizontal und vertikal)
10 kV

0-100 mm; 0 - 500 mm; 0 -2,5 m und 0-10 m Stahl kalibriert einstellbar
< 3000 bis > 7000 m/s

0 — 400 mm Stahl (0 -135ps)

Abweichung: < 1 % der Bildschirmbreite

3 Stufen, Umschaltung erfolgt autom. durch die MeRldngenumschaltung
Messlange 10 mm 50 mm 250 mm 1000 mm
PRF Stellbereiche: 450-1000 Hz 200-400 Hz 200-400 Hz 60-130 Hz
Intern

nicht mdglich

Doppelweggleichrichtung

2, die Umschaltung erfolgt durch den Schalter RES
Leistungssender aktiv in Stellung MID und LOW
Aufldsungssender aktiv in Stellung HIGH

Unipolarer (negativer) Nadelimpuls

Sendertyp Leistung: V50 =280V, tr=40ns, td =280 ns
Sendertyp Auflésung: V50=50 V ,tr= 5ns, td= 80 ns
Toleranz + 15%

(Definitionen s. u.: Erganzende Angaben nach prEN 12668-1)
s. u: Erganzende Angaben nach prEN 12668-1

<25 Q (Leistung) /<45 Q (Auflésung)

60 Q, 360 Q und variabel 10 Q - 1 kQ

VERSTARKER und ABSCHWACHER

Anzahl der Frequenzbereiche
Nominelle Frequenzbereiche (-3dB)

Charakteristik

Zeitliches Aufldsungsvermégen

Maximale Eingangsempfindlichkeit
Minimale Eingangsspannung fir 10%

Bildschirmhohe
Empfangerdynamik

Aquivalente Eingangsimpedanz

Aquivalenter Stérpegel

Linearitat der vertikalen Abbildung
Totzeit nach dem Sende-impuls

Stellbare Dampfung

Ubersprechdampfung
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2 (NF- und HF-Bereich)

NF: 0.5 — 2 MHz

HF: 2-7 MHz

NF:fo=1,0MHz %5 %, Af=1,5 MHz + 10 %
HF: fo=3,7 MHz £5 % , Af = 5,0 MHz + 10 %
tA1 = < 150 ns + 10 % bei 4 MHz

tA2 = < 150 ns + 10 % bei 4 MHz

100 pVso fir 100 % Bildschirmhoéhe
NF-Bereich: 15 pVss

HF-Bereich: 30 pVss

107 dB NF / 104 dB HF

siehe Anhang

NF-Bereich: 40 % BSH bei 100 dB
HF-Bereich: 30 % BSH bei 100 dB
besser 1 dB

NF-Bereich mit Sender Leistung: < 7,0 ys
HF-Bereich mit Sender Leistung: < 5,0 ys
HF-Bereich mit Sender Auflésung: < 3,0 us
100 dB in 2 x 30 dB-Schritten und in 20 x 2 dB-Schritten
0 - 20 dB-Schalter

77 dB nach EN12668
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SPANNUNGSVERSORGUNG
Netz-Betrieb

Zulassige Eingangsspannung
Akku-Betrieb
Betriebszeit (bei vollem

Batteriebetrieb
Betriebszeit

Batteriekapazitatsanzeige

Automatische Abschaltung

Stabilitdt mit Spannungsanderung

Ladeeinheit

Uber Netzgerat 6186.0031
90 — 264 VAC (Wechselstrom), 47 — 63 Hz
Ausgang: 12 VDC
Betriebstemperatur 0 °C - +50 °C

10 - 17 V Gleichspannung
Mit Akkus (BaugréRe D) ca. 7 h

9 Stuck Primarzellen BaugréRe D (Monozellen), einzeln auswechselbar
Abhangig von der Batteriequalitat bis zu 10 h

Ca. 5 — 10 Minuten vor Erreichen der Unterspannungsabschaltung blinkt
eine gelbe LED ( die Batteriespannung istdann< 10,2V + 0,2V).
Sinkt die Batteriespannung weiter und wird < 9,3V £0,2V

mul das Gerat selbststandig abschalten.

< 1 1 % Bildschirmhéhe und < £ 0.5 % Bildschirmbreite (bei
Spannungsanderungen innerhalb des zulassigen Spannungsbereichs)
interne automatische Ladung mit 800 mA

Abschaltung durch: - A U; bei Temperaturen unter + 5 °C und

>+ 60 °C; und automatisch nach max. 7 h Ladezeit.

Ladungserhaltung Strompulse 800 mA

ZULASSIGE UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Temperatur
Staub und Feuchtigkeit

AUSSERES
Abmessungen (BxHxT)
Frontplatte (HxB)
Gewicht

Prifkopf-Anschluf3stecker
Ausgangsbuchse
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- 10 bis + 50 °C bei max. 95 % Luftfeuchtigkeit
Schutzart IP40

236 x 105 x 287 mm ohne Griff

90 x 220 mm

4,4 kg (ohne Akkumulatoren)

5,6 kg (mit Akkumulatoren)

Lemo 1

Monitor: 4 polige LEMO 00

Anschlull Netz-Ladegerat: 2polige Klinkenbuchse
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ERGANZENDE ANGABEN

nach prEN 12668-1
Sender (Definitionen)

Impulsform und Frequenzspektrum
des Leistungssenders

u/v

Impulsform und Frequenzspektrum
des Auflésungssenders

u/v
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Empfangereingangsimpedanz
(Realteil) Impuls-Echo-Betrieb

Skalierung:

horizontal
0 - 10MHz ( 1MHz /Skt. )

vertikal
- 200 bis 800 Ohm
(100 Ohm/Skt.)

Empfangereingangsimpedanz ::r = M“ S
(Imaginarteil) Impuls-Echo-Betrieb . - 2
MARKEER 1

Skalierung: e 41‘~'!IH._E.

horizontal
0 - 10MHz ( 1MHz /Skt. )

vertikal
- 300 bis 200 Ohm
(50 Ohm/Skt.)

START 1ikilz LT GTOF 1EMHe
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Empféngereingangsimpedanz ]

(Realteil) S/E-Betrieb '.‘E' il . @
5an MARKER 1

Skalierung: | AMH=

189,173
horizontal
0 - 10MHz ( 1MHz /Skt. )

vertikal
- 200 bis 800 Ohm
(100 Ohm/Skt.)

Empfangereingangsimpedanz Wi TMAT
(Imaginarteil) S/E-Betrieb HEF 288.88 Lo UL L

MARKER 1
Skalierung:

horizontal
0 - 10MHz ( 1MHz /Skt. )

vertikal
- 300 bis 200 Ohm
(50 Ohm/Skt.)

ST0F 1EMAz
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Linearitat der vertikalen Abbildung Abschwacher Sollw. Echohohe Toleranzbereich NF+HF

+2 100 % 98-100%
0 80 80

-2 64 62-66

-4 50 47-52

-6 40 37-42
-10 25 22-27
-12 20 17-22
-18 10 7-12
-24 5 3-7

Stabilitat (nach der Aufwarmphase) Echohdéhe <15 %

bei Temperaturveranderung Echoposition < +1 % Bildschirmbreite pro 10 °C Temperaturanderung
Abbildungsunscharfe (Zittern der Echohdhe max. 2 % Bildschimhdhe, Echoposition max. + 1 % der
Bildschirmanzeige) Bildschirmbreite

Genauigkeit des kalibrierten a) Feinverstellung: kumuliert max. £ 1dB

Abschwachers innerhalb eines 20 dB Intervalls

b) Grobverstellung: kumuliert max. + 2dB
innerhalb eines 60 dB Intervalls

Frequenzgang E1016B NF
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